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1. Daß deiktische Systeme wegen ihrer funktionalen Abhängigkeit vom 
Beobachterstandpunkt, d.h. von Subjekten, prinzipiell relativ sind, ist trivial. 
Im Anschluß an Toth (2014a-e) wollen wir uns im folgenden natürlich auf 
nicht-triviale Formen der Relativierung der "syntaktischen" Regeln einer 
"existentiellen" Grammatik, wie wir sie im Anschluß an Max Bense in Toth 
(2014e) genannt hatten, 

Σich,Ø,Ø       Ωhier,Ø,Ø 

ΣØ,du,Ø       ΩØ,da,Ø 

ΣØ,Ø,er       ΩØ,Ø,dort 

Σich,du,Ø      Ωhier,da,Ø 

Σich,Ø,er      Ωhier,Ø,dort 

ΣØ,du,er       ΩØ,da,dort  

Σich,du,er      Ωhier,da,dort, 

beschränken. 

2.1. S* = S 

 

Kirchgasse, 
8001 Zürich 
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In diesem Fall gilt innerhalb der allgemeinen Systemdefinition (vgl. Toth 
2012) 

S* = [S, U] 

wegen U = Ø, 

S* = S, 

d.h. das Hier des Beobachterstandpunktes des Photographen ist das Haus als 
System selbst. 

2.2. S* ≠ S 

Dagegen gilt im folgenden Fall, da U ≠ Ø ist, 

S* ≠ S. 

 

Burgweg 44, 8008 Zürich 

D.h. der Beobachterstandpunkt ist natürlich zwar wiederum ein Hier, aber 
dieses Hier ist nun außerhalb von S*, das aus einer Einfriedung und der 
Differenz von S* und S, d.h. dem Vorgarten, besteht. Zudem führt ein nicht-
eingefriedeter Zugang zur Haustür und ins Haus. Sobald also die Differenz-
relation S* ≠ S besteht, wechselt die 1-stellige Hier-Deixis nicht zu einer 2-, 
sondern zu einer 3-stelligen Hier-Da-Dort-Deixis. In unserem Beispiel stehen 
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neben dem Subjektstandpunkt des Hier das Da des Vorgartens und das Dort 
des Systems. 

2.3. Relationale deiktische Relativität 

2.3.1. Exessive Systeme 

Auf dem nächsten Bild sieht man ein relativ zu seinen links- oder rechtsadja-
zenten Systemen zurückversetztes System, d.h. dieses ist relativ zu seinen 
systemischen Nachbarn exessiv. Relativ zu diesem befindet sich ein Subjekt 
also nicht außerhalb, sondern innerhalb eines Systems, obwohl er sich, vor 
dem exessiven System stehend, natürlich auf dessen Vorplatz befindet. Dieser 
ist somit relativ zum Dort seines zugehörigen Systems ein Hier, aber relativ zu 
den adjazenten Systemen ein Dort. I.a.W., Hier- und Dort-Deixis – unter Über-
springung der Da-Deixis – sind austauschbar geworden. 

 

Rue Plat d'Étain, Paris 

Ein besonderes schönes Beispiel ist der pseudo-konvex-konkave exessive 
Zwillingseingang zum Restaurant auf dem folgenden Bild. Steht ein Subjekt in 
der Mitte des ontischen Triptychons, ist dort das Hier, und die beiden 
exessiven Eingänge zu seiner Linken und Rechten sind Da-deiktisch, während 
das sich dahinter befindliche Restaurant Dort-deiktisch ist. 
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Rue des Halles, Paris 

Ähnliches gilt für den nächsten Fall, nur daß hier Exessivität und Adessivität 
der Zwillingseingänge adjazent sind, d.h. für das Subjekt, das vor diesem 
Doppel-Eingang steht, ist dieser gleichzeitig Hier- und Da-deiktisch. 

 

Rue des Francs Bourgeois, Paris 

2.3.2. Abschlüsse exessiver Systeme 

Der ein exessives System topologisch abschließende Vorbau auf dem folgen-
den Bild ist als System zwar vom Subjektstandpunkt des Photographen aus 
ein Hier, aber dennoch befindet er sich relativ zu seinen adjazenten Systemen 
innerhalb des durch sie gebildeten Vorplatzes, d.h. der Verkaufsladen ist 
gleichzeitig Hier- und Da-deiktisch, aber das Innere des Ladens ist als Dort-
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Deixis vom Subjektstandpunkt her gesehen Teil dieser gleichzeitigen onti-
schen Hier- und Da-Deixis. 

 

Rue Cognacq-Jay, Paris 

2.3.3. Adessive Systeme 

 

Burgstr. 6, 8, 8037 Zürich 

Im letzten, hier zu präsentierenden Fall auf dem obigen Bild ist der Vorbau ein 
Teil des Hier des Subjektstandpunktes. Im Gegensatz zu 2.3.2. schließt hier 
jedoch nicht ein System einen exessiven Vorplatz ab, sondern erzeugt ihn, 
wenn auch nur 1-seitig. Daher ist der exessive Vorplatz mit der Rampe vom 
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Subjektstandpunkt aus Da-deiktisch, während das Innere sowohl des Hauses 
als auch seines Anbaues natürlich Dort-deiktisch sind.  
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